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Abstract of DE 3503597 (C1) 
In a servo acceleration pick-up for low frequencies 
having electrical damping of the spring-mass system 
and temperature compensation for the -output signal, 
with the aim of Influencing external magnetic fields for 
a given temperature compensation, a circuit 
arrangement and a winding of the servo acceleration 
pick-up are implemented which also permits the 
influences of external magnetic fields to be removed. 
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@ Sertfo-Beschleunigungsaufnehmerfurtiefe Frequenzen- 

Bel einem Servo-Beschleunigungsaufnehmer flir tiefe 
Frequenzen mit elektrischer Dampfung des 
Systems und einer Temperaturkompensation fur das Aus- 
gangssignal wird zum Zwecke einer Ff emdma 9"?^ 1 °f n r : 
einWirkung bei oegebener Temperaturto^^^ 
Schaltungsanordnung und eine Bewicklung des Servo-Be- 
schleunigungsaufnehmers durchgefOhr^ d.e erlaubt, auoh 
dieFremdmagnetfeldereinwirkungenzubesertigen. 
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s'md weiter Einrichtungen, mit denen eine Korrektur des 
Patentansprach:. Ausgangssignals bei BerOcksichtigung der Produkte 

von jeweils zwei bekannten veranderbaren GrolJen er- 
Servo-Beschleunigungsaufnehmer fflr tieFe Fre- folgt, vorgesehen. Zur Temperaturkompensation wast 
auSSI mit einer beschleunigungsabhanglg ira 5 der Aufnehmer zwei gleichartige Spulen auf. die mit 
LufSt etoes Mametkreises bewefbarcn. federnd einem Widerstands-Netzwerk verbunden smd, mit den. 
SSTn Sule, mit im wesentlichen go Temperaturunterschiede un Aufnehmersystem fes ge- 
ffidSwroporfonaler elektrischer Damp- stellt werdenund das zur Beemflussung von Einnchtun- 
SnrdSder-Masse-Systems and mit einer Kom- genzurTemperaturkompensatoon dient 
P^saSnsSaTe zur Temperaturkompensation fur ,o Ausgehend hiervon liegt d ervorl ^genden Mndung 
das AWanessignal, dadurch gekennzeich- die Aufgabe zugrunde, emen Aufnehmer der eingangs 
n?t Sde ^Se^Beschleunigungsaufnefimer zur genannten Art in Vorschlag zu bnngen, der be. gegebe- 
Kompensation von Fremdmagnetfeldern eine weite- ner Temperaturkompensation audi Fremdmagnetfeld- 
re. in Reihe zur ersten MeBspule {4a) geschaltete, eipwirkungen zu beseitigen erlaubt. 
geaensinnig zu ihr gewickelte MeBspule (46; und is Diese Aufgabe wird durch das Kennzeichen des An- 
KwSe. zur erLn Kompensationsspule (,0a; sprucbs gel6st ±^S^MeS £ 
ftir die Temperaturkompensation gegensinnig ge- Re.he geschaltete, gege asinmg [E^okelte MeBspulen 
wickelte Kompensationsspule (106; aufweist, und symmetnsch angeordnet, ebenso werden auch statt ei- 
S WndSaW und Kutferwiderstand der MeB- ner Spule zur Temperaturkompensatton zwei in Re.be 
SenS^S derKompensationsspulenaOa, zo geschaltete, gegensinnig gewickelte Kompensaftons- 
mh^ulh^Z spulen vorgeschlagen, wodurch der EinfluB durch 

106; g le.chsind. Fremdmagnetfelder ausgescblossen wird. Zusatzlich 

sind alle vier Spulen durch die Gleichheit in Geometric 

Windungszahl und Kupferwiderstand gekennzeichnet 
25 Ebenso besitzeto der Magnetkern und der Eisenkern 
Die Erfinduna betrifft einen Servo-Beschleunigungs- gleichePermeabilitat 
auSmer ful fiSS °Frequenzen mit einer besehleuni- Durch die Gleichheit m Geometae, Wmdungszahl 
^SbhLgfg m Lu4alt eines Magnetkreises be- und Kupferwiderstand der MeBspulen und der Kom- 
SSElZ federnd abeestutzten MeBspule. mit im we- pensationsspulen werden zusatzl.ch sekundare Emflus- 
SiS ^ 3D se. die von Magnetfeldern herruhren konnen. ausge- 

Damofunff des Peder-Masse-Systems und mit einer schaltet 

^^^-^^^ denl^S^^ 

Bei eS Sgen Beschleunigungsaufnehmer ist Wegen der gegensinnigen Bewicklung der Spulen bei 

di *Serte SWiSg der MeBspule dn MaB fur die 35 gleicher Windungszahl sind d ese StSrspannunjsen ent- 

absoCe techleSung des Aufnehmers; diese Span- gegengesetzt gerichtet und gleich groB. Da die beiden 

^^mS^S^SaY^l an einem Gerat zur MeB- bzw. die Kompensationsspulen jewels in Reihe 

nung wira aDgegrareii w.u . escha]tet sindf heben s jch die Storspannungen auf und 

m d^^^S^tschisimmm^^T zur k5nnen das Ausgangssignal des Aufnehmers nicht ver- 
SSIeS 40 ^nachfolgendenZeichnung wird die Erfindung 

ET981)bekanntgeworden.Wiedortau S gefuhrt.eig- Fig.2 ein elektnsches Blockschaltbdd fur. emen 
nPtoipheinderartiEerAufnehmersehr gut fflr Schwin- 45 Schwingungsaufnehmer. 

JunEsmessuSd ti^Squenzen sowie zur Mes- In einem Gehause 6, das an einem zu untersuchenden 
SSoKaen vSgen: Bautefl 1 angeschlossen ist, ist ein Permanentmagnet 5, 

D^aTeserbS^ neben der MeBspule der als Zylinder ausgebildet ist, so angeordnet, daB em 

auch eine Kompensationsspule aufweist, wird eine tem- Zwischenraum zwischen Permanentmagnet 5 und Ge- 
PemtuTnabSg^ erreicht Einwirkungen so hause 6 .entsteht Dieser Pemanentmagnet 5 ,st uber 
duShl iTere Malnetfelder jedoch, die beispielsweise mehrere Zwischenstflcke 8a bjs 8/und einem Eisenkern 
rEl£»S h^uhien konnen. ve?ursachen 9 mit einem Spanndeckd 1 to teH GeMuse^ 6 mg* 
St5rs P annungen, die dem MeBsignal Qberlagert sind spannt Der Spanndeckel 11 ist bevorzugt schraubbar 
imd verfalschen damit das Ausgangssignal des Aufneh- ausgestaltet. 

mm uS ^Sfekt Sort besonfes bli niedrigen Fre- 55 In dem Spalt zwischen Permanentmagnet 5 und Ge- 
• Sen weil dann das MeBsignal des Aufnehmers klein hause 6 sind zwei MeBspulen 4a 46 angeordnet, wobei 
fet Send der EinfluB der Fremdmagnetfelder unab- die MeBspule 4a lmkssmmg und ^d.e MeBspule 46 rechte- 
hanSgvorder Mtfifrequenzgld^ sinnig gewickelt ist Ober zwei Federn 3a. 36 sind die 

A?fh be? dnem Servo-BLchleunigungsaufhehmer. MeBspulen 4a. 46 m t einer Gehausebodenplatte 2 und 
wie e™ us der GB-PS 8 04 849 bekannt ist. konnen Ver- eo einem ZwischenstQck 8a bzw. mit emem Zwischenstuck 
falschuneen des Ausgangssignals aufgrund von Einwir- • 86und8cverbunden. . _ 
tamaen luBerer Magnetfelder auftreten. Dieser Auf- Zwischen den Halterungen 8e und 8f ist mit Hdfe des 
neEwe!^^ Spanndecfcek 11 der Eisenkern 9 emgespamt Dieser 

Sale elektrische Dampfung des Feder-Masse-Systems besitzt dieselben Abmessungen und dieselbe Permeabi- 
auf und arbeitet nicht nach dem Prinzip der Dampfungs- 65 litat wie der PermanenttnagnetS. In dem R>ngspalt zwi- 
fesselung. Neben einer Einrichtung zur wegproportb- schen Eisenkern 9 und Gehause6smd zweif^ehende 
nalen Verstelluna des Feder-Masse-Systems. durch die Kompensationsspulen 10a. 106 zur Temperaturkom- 
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beiden Spulen 10a und tOb sind ebenfalls gegensinnig 
gewickelt , • . 

In einem Gehauseoberteil 13, das durch einen 
schraubbaren AbschluBdeckel 14 verschbssen werden 
kann, ist eine Platine 12 eingespannt, die mit elektrom- 5. 
schen Bauteilen bestuckt ist Die Schaltung ist m Fig. 2 
dargestellt Mit einera Kabel 15 werden die Versor- 
gungsspannungen zur Schaltung gef uhrt und das MeBsi- 
gnaJ des Servo-Beschleunigungsaufnehmers zur Anzei- 
geemheitl7(vgLFig.2)gebracht 10 

Anstelle des verschraubbaren Spanndeckels 11 und 
anstelle des verschraubbaren AbschluBdeckeisl4 kdn- 
nen auch diese Bauteile nach dem Zusamrnenbau mit 
dem GeHEuse 6 yerschweiBt werden. Dies ist insbeson- 
dere dann vorteilhaft, wenn der ServoBescHeum- 15 
gungsaufnehmer in aggressiven Atmospbaren ernge- 
setzt werden soil Die Verbindung zwischen der Ober- 
flachedes zu untersuchenden Bauteils 1 und der 
schraubbaren Gehausebodenplatte 2 des Schwingungs- 
aufnehmerskannmittelsSchraubeerfolgen. 20 

Fi g, 2 zeigt das elektrische Schaltbild der Schaltung, 
die im Gehausedbeifteil 13 des Servo-Beschleunigungs- 
aufnehmers eingebaut ist Die MeBspulen 4a, 4b und die 
Kompensationsspulen 10a, 106 sind durch ihre Indukti- 
vitaten und Kupfefwiderstande dargestellt Bei emer 25 
Relativbewegung der MeBspulen 4a, 4b bezHglich des 
Permanentmagneten 5 wird eine elektrische Spannung 
Eind induziert Die beiden MeBspulen sowie die Kom- 
pensationsspulen sind jeweils in Reihe geschaltet und an 
einen Operationsverstarker 16 angeschlossen. Dieser ist 30 
fiber die beiden Widerstande R N und R P sowohl gegen- 
als auch mitgekoppelt Die GroBe des Dampfungsgra- 
• des wird mit Hilfe des Widerstandes R D eingestellt Die 
Ausgangsspannung Ewird Qber das Kabel 15 zu der 
Anzeigeeinheit 17 geleitet 35 
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FIG. 2 



